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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Falzvorrichtung fur eine Druckmaschine 

(§) Falzvorrichtung fur eine Druckmaschine, bestehend aus 
einem ersten Fa Izzy Under, der mit einem zweiten Falzzylinder 
zusammenarbeitet, wobei der zweite Zylinder im AnschluB 
an bekannte Greiferzangen zum Halten der Signaturen an 
deren Rucken, steuerbare, zusatzliche Greifer aufweist, die 
geeignet sind, das ruckwartige Ende der Signatur an den 
Umfang des Falzzylinders zu drucken (Fig. 4). 
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Die vorstehende Erfindung betrifft eine Falzvorrich- 
tung fur bedruckte Signaturen, die von der Querschnei- 
deeinrichtung einer Druckmaschine zugefuhrt werden. 

Es ist bekannt, dafl die Arbeitsgeschwindigkeit mo- 
derner Druckmaschinen, insbesondere von Tiefdruckro- 
tations-Druekmaschinen, mit wetchen Zeitschriften, be- 
sonders periodisch erscheinende Druckschriften erstellt 
werden, standig zunimmt 

Bei einer stundlichen Produktion von z. B, 100 000 
Zeitschriften wird der erste sowie der zweite Falzzylin- 
der der Maschine mit ungefahr 300 U/min angetrieben. 
Es ist dabei zu berilcksichtigen, dafl die Falzzylinder im 
Schnitt einen Durchmesser von ca. 1 100 mm aufweisen. 
Daraus folgt, daB die Fdrdergeschwindigkeit der von 
den Zylindern bewegten Signaturen ungefahr 
1 000 m/min oder 60 km/h entsprich t 

Diese hohen Umfangsgeschwindigkeiten rufen er- 
hebiiche Zentrifugalkrafte hervor, ferner werden die be- 
druckten Signaturen, die zur Herstellung von Zeitschrif- 
ten dienen, erheblichen mechanischen Belastungen aus- 
gesetzt 

Oblicherweise werden am Auslauf der Rotations- 
druckmaschine die zugefuhrten Signaturen, die bereits 
auf Format zugeschnitten sind und aus zahlreichen Sei- 
ten bundeln bestehen, in bekannter Weise an ihrem vor- 
deren Ende gekiemmt und gegen den Umfang des er- 
sten Falzzylinders gedruckt Nach einer Drehung des 
ersten Falzzylinders um einen Winkel von ungefahr 
180° werden die Signaturen, die noch am Umfang des 
ersten Falzzylinders gehalten werden, etwas vom Zylin- 
derumfang abgehoben und entlang der Mittellinie des 
Bogenbundels, die den Rucken der zukQnftigen Zeit- 
schrift bildet, fest von steuerbaren Greiferzangen ge- 
kiemmt, die am zweiten Falzzylinder angeordnet sind 

Wahrend das Vorderende der Signatur oder des Bo- 
genbundels noch von den steuerbaren Zangen des er- 
sten Zylinders in seiner Lage gehalten wird, wird der 
Rucken der Signatur bereits am zweiten Falzzylinder 
gehalten und von diesem in einen Forderkanal eingezo- 
gen. Im AnschluB daran werden die Greiferzangen des 
ersten Falzzylinders geoffnet, was zu einer Freigabe des 
vorderen Endes der Signatur fuhrt Da der Rucken der 
Signatur auf dem zweiten Falzzylinder gehalten wird, 
wird diese Signatur in einen Kanal eingezogen, die im 
AnschluB von der vollstandig gefalzten Signatur oder 
dem Bogenbundel durchlaufen wird, bis in einer Abga- 
bestation der Signatur deren Freigabe vom zweiten 
Falzzylinder erfolgt 

Wahrend das, in F6rderrichtung gesehene, vordere 
Ende der Signatur mit Sicherheit am Umfang des ersten 
Zylinders gehalten wird bis eine Abgabe der Signatur an 
den Forderkanal erfolgt, der den zweiten Falzzylinder 
uber eine gewisse Umfangsstrecke abdeckt, konnte in 
der Vergangenheit festgestellt werden, daB das riick- 
wartige, f reie Ende der Signatur, d h. das Ende, welches 
nicht am Umfang des ersten Falzzylinders festgelegt ist, 
und auf den gefalzten Rucken der herzustellenden Zeit- 
schrift folgt, vor seinem Eintreten in den Forderkanal, 
der den zweiten Falzzylinder teilweise abdeckt, starken, 
dynamischen Belastungen ausgesetzt wird, was zu einer 
unerwunschten und nicht zu beeinflussenden Flatterbe- 
wegung des ruckwartigen Endes der Signatur fuhrt. 

Diese unerwunschte Flatterbewegung der Signatur, 
besonders in der Nahe des Zwickels, der von der beson- 
ders geformten Blechf Qhrung gebildet wird, die teilwei- 
se den ersten und den zweiten Falzzylinder abdeckt. 



nahm bei bekannten Einrichtungen so starke AusmaBe 
an, die haufig zu einer Beschadigung der Zeitschrift 
fQhrten, und in Form von abgebogenen Seiten, soge- 
nannten "Eselsohren" und zerknitterten oder sogar zer- 
5 rissenen Seiten auftrat 

Es ist naheiiegend, daB derartige Beschadigungen ei- 
ne Qualitatsminderung der fertigen Zeitschrift darstel- 
len, was zu einer Verminderung der technisch mogli- 
chen Druckgeschwindigkeit gefOhrt hat 
io Aufgabe der vorstehenden Erfindung ist es, die Nach- 
teile des Standes der Technik zu vermeiden und Mittel 
vorzuschlagen, mit denen es mdglich ist, zu vermeiden, 
daB das ruckwartige Ende der Signatur, das am Umfang 
des zweiten Falzzylinders anliegt, unerwunschte Flat- 
is terbewegungen wahrend der Obergabe der Signatur 
vom ersten Zylinder an den zweiten Falzzylinder durch- 
fuhrt, besonders wahrend des Einlaufs der Signatur in 
den FarderkanaL 
ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe dadurch gelost, 
20 daB der zweite Falzzylinder im AnschluB an bekannte 
Greiferzangen, die die Signatur am Rucken erfassen, 
zusatzliche, steuerbare Greifer aufweist, die das ruck- 
wartige Ende der Signatur an den Umfang des zweiten 
Zylinders drGcken. 
25 Mit einer Einrichtung, dieser Art, die mit einem gerin- 
gen mechanischen Aufwand realisierbar ist, wird er- 
reicht, daB die Signatur (die mit ihrem vorderen Ende 
von Greiferzangen gehalten wird die am ersten Zylin- 
der angeordnet sind und am RQcken von steuerbaren 
30 Greiferzangen erfaBt wird die am zweiten Falzzylinder 
angeordnet sind) zusatzlich auch an seinem ruckwarti- 
gen Ende unter Zuhilfenahme von zusatzlichen, steuer- 
baren, am zweiten Falzzylinder angeordneten Greifern 
gehalten wird 

35 Durch diese Neuerung wird vermieden, daB das ruck- 
wartige Ende der Signatur eine Flatterbewegung in der 
Nahe des FGhrungsbleches ausfOhren kann, das den Ein- 
lauf des Fuhrungskanals bildet, der entlang eines Teil- 
stOckes des zweiten Falzzylinders angeordnet ist 

40 Der Erfindungsgegenstand wird nun genauer be- 
schrieben und in den Zeichnungen dargestellt, es zeigen: 
Fig. 1 schematisch die beiden Falzzylinder unter Dar- 
stellung der Signatur, die am RQcken gehalten wird; 
Fig. 2 die beiden Falzzylinder mit dem RQcken, sowie 

45 dem ruckwartigen Ende der Signatur, die von steuerba- 
ren Greiferzangen am zweiten Falzzylinder gehalten 
werden; 

Fig. 3 die beiden Falzzylinder wahrend des Einlaufes 
der Signatur in den FQhrungskanal; 
so Fig. 4 im Schnitt ein Detail des zweiten Falzzylinders, 
unter schematischer Darstellung der Greiferzange zum 
Erfassen der Signatur am RQcken, sowie unter Darstel- 
lung des Greifers, zum Halten des ruckwartigen Endes 
der Signatur; 

55 Fig. 5 im Schnitt ein Detail des Greifers, der am zwei- 
ten Zylinder vorgesehen ist und zum Halten des rQck- 
wartigen Endes der Signatur am Zylinderumfang dient; 
und 

Fig. 6 schematisch den zweiten Falzzylinder, ausgerQ- 
60 stet mit zwei Kurvenscheiben zum Steuern der Off- 
nungs- und SchiieBbewegung der Zangen- und Greifer- 
gruppen. 

Wie den Fig. 1, 2, 3 zu entnehmen ist, besteht die 
gesamthaft mit 1 gekennzeichnete Falzvorrichtung aus 
65 einem bekannten ersten Falzzylinder 2, der in Richtung 
des Pf eiles f eine Drehbewegung durchf Qhrt 

Neben dem Zylinder 2 ist ein weiterer Falzzylinder 
vorgesehen, der mit 3 gekennzeichnet ist und in Rich- 
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tung des Pfeiles g in Drehbewegung versetzt wird. 

Der Zylinder 2 ist in herkfimmlicher Weise mit be- 
kannten steuerbaren Greiferzangen 4 ausgerustet 
Wahrend der Drehbewegung des Zylinders 2 in Rich- 
tung des Pfeiles f werden die Greiferzangen 4 abwech- 
selnd aus einer Offenstellung in eine Schlieflstellung und 
umgekehrt bewegt 

Die Signaturen 5, die mit gestrichelten Linien darge- 
stellt sind und aus einer Vielzahl von auf Format ge- 
schnittenen Bifittern bestehen, werden in bekannter 
Weise und in Richtung des Pfeiles h dem Zylinder 2 
zugefOhrt Auf dem Zylinder 2 wird die Signatur 5 an 
ihrem vorderen Ende unter Zuhilfenahme von bekann- 
ten, steuerbaren Greiferzangen 4, erf aBt und gegen die 
Umfangsflache des Zylinders 2 gedriickt 

Die Signaturen 5 werden vom ersten Falzzylinder 2 in 
Richtung des zweiten Falzzylinders 3 gefdrdert 

Sobald die Signatur 5 mit ihrer Mittellinie 5' (Linie, 
die den zukunftigen Rucken der Zeitschrift festlegt) eine 
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erfolgt ein Biegen der Signatur und ein Eintreten dersel- 
ben gesamthaft in den Kanal 12. Das ruckwartige Ende 
14 der zweiten Halfte der Signatur 5, das noch von den 
Greifern 13 gehalten wird, die im AnschluB an die Halte- 
zange 6 angeordnet sind, ist daran gehindert, uner- 
wOnschte Flatterbewegungen wfihrend der AnnShe- 
rungsbewegung auf den Kanal, der in der Nahe der 
Kurve 9 des Fuhrungsbleches 8 vorgesehen ist, auszu- 
fQhreiL Somit wird eine Besch&digung der Signatur 5 
vermieden. 

In Fig. 3 ist im Schnitt ein Detail dargestellt, das den 
Zylinder 3 mit der Spannzange 6 zum Halten des RQk- 
kens 5' der Signatur 5 und dem Greifer 13 zum Halten 
des rfickwartigen Endes des Signatur 5 zeigt 

In Fig. 4 ist der Greifer 13 in geschlossener Lage mit 
durchgehenden Linien dargestellt, wahrend mit Strich- 
punktlinien der Greifer in Offnungslage gezeigt ist. Die 
Steuerung fur die Offnungs- und SchlieBbewegung der 
Spannzange 6 ist Stand der Technik und erfolgt ubli- 



steuerbare Greiferzange 6 erreicht, die auf dem zweiten 20 cherweise unter Zuhilfenahme von Kurvenscheiben 



Falzzylinder 3 vorgesehen ist, erfolgt ein Erfassen des 
RQckens 5' der Signatur 5 durch die Greiferzange 6. 

Das vordere Ende der Signatur 5 wird weiterhin von 
den Greifern 4, die sich in geschlossener Lage befinden, 
am Umfang des Zylinders 2 gehalten. 

Wahrend der weiteren Drehbewegung der Zylinder 2 
und 3 wird das vordere Ende der Signatur 5, die von den 
noch geschlossenen Greiferzangen 4 gehalten wird, in 
einen Kanal 7 eingezogen, der zwischen einem Fuh- 



oder ortsfest angeordneten Exzenterscheiben, die auf 
eine Tastrolle oder einen ahnlichen Steuermechanismus 
der Spannzange 6 einwirken. 

Auch die Offnungs- und SchlieBbewegung der Grei- 
fer 13 erfolgt gesteuert, unter Zuhilfenahme von Kur- 
venscheiben oder Exzenterscheiben, uber die mit hoher 
Genauigkeit die SchlieBbewegung bzw. die Offnungsbe- 
wegung der Greifer 13 eingeleitet werden kann. 
Der Aufbau der Greifer 13 ist einmal mit durchgehen- 



rungsblech 8 und einem Teil des Umfangs 2' des Zylin- 30 den Linien und einmal mit Strichpunktlinien dargestellt. 



ders 2 gebildet ist 

Das geformte FQhrungsblech 8 geht uber eine gebo- 
gene Strecke 9, die in der Nahe des Zwickels 10, der 
zwischen dem Zylinder 2 und dem Zylinder 3 gebildet 
ist, in eine zylinderformige FQhrung 11 uber, die einen 
Teil des Umfanges 3' des zweiten Falzzylinders abdeckt 
und einen Fflrder kanal 12 bildet Der Fdrder kanal 12 
geht in einen Kanal 13 zum Abfuhren der gefalzten 
Signatur 5 Uber. 

Im AnschluB an die Greiferzangen 6, die am zweiten 
Falzzylinder 3 vorgesehen sind, folgen gemaB der Erfin- 
dung zusatzliche steuerbare Greifer 13, die in der Lage 
sind, auch das ruckwartige Ende der Signatur 5 an den 
Umfang des zweiten Falzzylinders 3 zu drucken. 

Wie der Fig. 3 zu entnehmen ist, wird das vordere 
Ende der Signatur 5, welches von den Greifern 4 gehal- 
ten wird, von den Greifern 4 erst dann freigegeben, 
wenn das vordere Ende der Signatur 5 bereits uber eine 
bestimmte L£nge in den Kanal 7, der von den geformten 
Fiihrungsblechen 8 begrenzt wird, eingetreten ist 

In dieser Lage hat der Rucken 5', der von der entspre- 
chenden Greiferzange 6 am Umfang des Zylinders 3 
festgehalten wird, gerade seine Annaherungsbewegung 
an den Kanal 12, der von der zylinderfdrmig ausgebilde- 



Daraus karm das AusmaB der Schwenkbewegung des 
Greifers 13 gegenflber dem Umfang des Zylinders 3 und 
in Abhangigkeit von der Lange der Signatur entnom- 
men werden. 

Wie der Fig. 5 zu entnehmen ist, besteht der Greifer 
13 aus einer Klinge, in vorteilhafter Weise einer aus 
Federstahl hergestellten Klinge 13, die in einer Halte- 
rung 22 befestigt ist, die mit einem querliegenden Rohr 
21 wirkverbunden ist, wobei das Rohr 21 verschwenk- 
bar von einer WeUe 22 aufgenommen wird. 

Wie bereits in der vorangehenden Beschreibung zum 
Ausdruck gebracht wurde, ist die Halterung und somit 
der Greifer 13 gesteuert antreibbar, um eine Schwenk- 
bewegung von einer SchlieBsteilung in eine Offnungs- 
stellung und umgekehrt durchfuhren zu konnen. Die 
gesteuerte Schwenkbewegung des Greifers 13 wird in 
bekannter Weise unter Verwendung einer Exzenter- 
scheibe eingeleitet 
In vorteilhafter Weise ist die Exzenterscheibe derar- 
50 tig ausgebildet, daB eine zusatzliche SchJieBkraft des 
Greifers 13 wahrend des SchlieBvorganges aufgebracht 
wird, um somit eine Storung des Bewegungsablaufes 
zwischen den Greifern 13 und den auf dem sich drehen- 
den Zylinder angeordneten Signaturen zu vermeiden, 
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ten FQhrung 1 1 begrenzt wird und ein Teilstiick 3' des 55 besonders wenn die Signaturen nicht einem Falzvor- 



Umfangs des Zylinders 3 abdeckt, begonnen. 

Es ist darauf hinzuweisen, daB in der in Fig. 3 darge- 
stellten Lage der Zylinder das vordere Ende der Signa- 
tur soeben von den Greifern 4 des Zylinders 2 freigege- 
ben wurde; der Rucken 5' der Signatur wird hingegen 
noch von der Greiferzange 6 gehalten. Auch das ruck- 
wartige Ende der Signatur 14 ist durch den Greifer 13 
noch an den Umfang des zweiten Zylinders 3 gedriickt 
Daraus folgt, daB wahrend der anschlieBenden Dreh- 



gang auszusetzen sind, wenn sie z. B. auf die weitere 
Beschickung von zusatzlichen Signaturen warten. 

Mit besonderem Vorteil, wie dies der Fig. 6 zu ent- 
nehmen ist, ist fur die Steuerung der Greifer 6, die die 
60 Signatur 5 am RQcken erfassen, eine Kurvenscheibe 31 
vorgesehen. Diese Kurvenscheibe 31 ist ortsfest gegen- 
flber dem sich drehenden Zylinder 3 vorgesehen. 

Zur Steuerung der SchlieBbewegung der zusatzlichen 
Greifer 13 ist eine weitere Kurvenscheibe 30 vorgese- 



bewegung des Zylinders 3 in Richtung des Pfeiles g, der 65 hen, die im Punkt 32 drehbar geiagert ist, d h. mit ge- 

Rucken 5' mit Sicherheit in den Kanal 12 eingezogen steuerter Bewegung in Richtung des Pfeiles k drehbar 

wird. Die vordere Halfte der Signatur 5 wird allmahlich ist Die Scheibe 30 weist eine nockenartige Erhebung 33, 

und mit groBter Sorgfalt aus dem Kanal 7 gezogen. Es die besonders betont in Radialrichtung vom Umfang der 
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Scheibe absteht; mit dieser Nocke 33 wird auf Antriebs- 
mittel der Greif er 13 eingewirkt. 

ErfindungsgemaB ist vorgesehen, daB die Steuer- 
scheibe 30 im Gegensatz zur Scheibe 31 drehbar gela- 
gert ist, d. h. die Scheibe 30 mit der entsprechenden 5 
Nocke 33 dreht sich in Richtung der Pfeiles k mit einer 
Geschwindigkeit die geringfugig groBer oder geringfu- 
gig kleiner gegeniiber der Drehgeschwindigkeit des Zy- 
linders 3 ist. Die Scheibe 30 dreht sich zusammen mit 
dem Zy Under 3. 10 

Vor dem Lager 20 (in Drehrichtung g des Zylinders 3 
betrachtet) ist ein einstellbares Auflager 23 vorgesehen, 
welches auf seinem, dem vorderen Ende des Greifers 
zugewandten Ende eine Leiste 24 aus elastischem Mate- 
rial aufnimmt Diese Leiste besteht z. B. aus weichem 15 
Kunststoff oder Weichgummi und bildet eine Auflage- 
flache fur den aus Federstahl bestehenden Greifer 13. 

Das Vorsehen einer elastischen Leiste 24 hat den Vor- 
teU, daB diese wahrend der SchlieBbewegung des Grei- 
fers 13 verformbar ist, wodurch ein Beschadigen der 20 
vom Greifer 13 gehaltenen Signatur 5 (in Fig. 5 mit 
gestrichelten Linien dargestellt) vermieden wird. 

In Fig. 5 ist ferner schematisch mit Strichpunktlinien 
die Kinematik 13' dargestellt, mit der sich wahrend der 
SchlieBbewegung der Greifer 13 bei der Drehbewegung 25 
(g) des Zylinders 3 bewegt 



Patentanspriiche 

1. Falzvorrichtung (1) fur eine Druckmaschine, mit 30 
einem ersten Falzzylinder (2), der mit steuerbaren 
Greiferzangen (4) ausgeriistet ist und mit einem 
zweiten Falzzylinder (3), der mit steuerbaren Grei- 

f ern bestuckt ist, dadurch gekennzeichnet, daB der 
zweite Falzzylinder (3) im AnschluB an die Grei- 35 
ferzangen (6), die die Signaturen (5) an deren Ruk- 
ken (5') erfassen, zusatzliche, steuerbare Greifer 
(13) aufweist mit denen das ruckwartige Ende (14) 
der Signatur (5) gegen den Umfang des Zylinders 
(3) gedrQckt ist 40 

2. Falzvorrichtung, nach Patentanspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Greifer (13) zum Andriik- 
ken des riickwartigen Endes (14) der Signatur (5) 
aus einer Federstahlklinge (13) besteht und die 
Klinge (13) von einem Lager (20) aufgenommen 45 
wird, das mit einem querliegenden Rohr (21) wirk- 
verbunden ist, welches von einer verschwenkbaren 
Welle (22) aufgenommen ist 

3. Falzvorrichtung, nach Patentanspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB vor dem Lager (20) des Grei- 50 
fers (13) eine Halterung (23) vorgesehen ist, die 
gegeniiber dem Zylinder (3) in ihrer Lage einstell- 
bar ist, und daB die Halterung (23) auf ihrer, zur 
Vorderseite des Greifers (13) gerichteten Seite, ei- 
ne Leiste (24) aus elastischem Material aufnimmt 55 

4. Falzvorrichtung, nach Patentanspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet daB dem Zylinder (3) eine Scheibe 
(30) zugeordnet ist die mit einer Steuernocke (33) 
zum Betatigen des Greifers (13) angeordnet ist, und 
daB die Nockenscheibe (30) mit grdBerer oder klei- 60 
nerer Geschwindigkeit gegeniiber der Drehge- 
schwindigkeit des Zylinders (3) in Richtung des 
Pfeiles (k) antreibbar ist 
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